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1. Conformación de la Cátedra

Profesor Titular:




Ramón Ceferino Oros




Ing. en Electrónica

Mg. en Ingeniería en Control Automático.




roros@electronica.frc.utn.edu.ar

JTP:




Javier A. Avramovich



Ing. en Electrónica




ing.avramovich@hotmail.com
2. Correlatividades
	Para Cursar
	Para rendir

	Cursada
	Aprobada
	Aprobada

	20-22-24
	13-14-17
	20-22-24


	13
	Teoría de los Circuitos 1 (Integradora)

	14
	Técnicas Digitales 1

	17
	Electrónica Aplicada1


	20
	Medidas Electrónicas 1 (Integradora)

	22
	Maquinas e Instalaciones Eléctricas

	24
	Electrónica Aplicada 2


3. Objetivo de la Materia
El objetivo del curso Electrónica de Potencia será:


Capacitar al alumno para el diseño de sistemas electrónicos en el manejo de corrientes fuertes y aplicaciones de potencia.


Al finalizar el curso el alumno podrá analizar las principales técnicas y principios de operación de los sistemas electrónicos de potencia, haciendo énfasis en las aplicaciones industriales, especialmente aquellas que impacten significativamente en el ahorro de energía.


Generar recursos humanos con capacidad para contribuir al desarrollo tecnológico innovativo, así como en el establecimiento de una búsqueda permanente en torno al diseño e implementación de nuevas prácticas tecnológicas.

4. Metodología de enseñanza – aprendizaje y de la evaluación

La materia se impartirá principalmente a través de clases magistrales, sesiones de trabajo cooperativo, proyectos de investigación, estudio de casos, simulación en la computadora personal con PSpice (OrCAD) y Simulink (Matlab), prácticas de laboratorio e implementación en hardware, las que estarán dirigidas a desarrollar las habilidades de análisis y diseño de sistemas electrónicos de potencia.

El profesor apoyará el aprendizaje a través de  la presentación, análisis y discusión de casos a manera de trabajo en equipos.

Se recurrirá al uso de publicaciones periódicas (revistas técnicas, publicaciones internacionales, manuales de fabricantes y notas de aplicación) y a la consulta de los medios electrónicos internacionales de información, así como al intercambio de ideas técnicas de análisis y diseño que con rigurosidad deberán documentar en sus reportes de prácticas, acompañados de hojas de datos, resultado de simulación en computadora y de mediciones de laboratorio.

Las herramientas que se pondrán a disposición son las siguientes:

· Página WEB de la cátedra (http://www.profesores.frc.utn.edu.ar/electronica/electronicadepotencia/)

· Apunte de la cátedra (parte I y parte II) editado por EDUCO (editorial de la UTN, FRC)

· 1 DVD de dispositivos de potencia de distintos fabricantes y notas de aplicación, con papers como guía y con carpetas de distintas universidades del mundo, con eBooks de Potencia recopilados de Internet y las dispositivas utilizadas en las clases.
· Correo electrónico para consultas (roros@electronica.frc.utn.edu.ar  o ramon.oros@gmail.com)  con capacidad de transferencia de archivos de hasta 10Mb por cada e-mail.

Evaluación:

La evaluación final se efectúa con la exposición escrita y luego oral (defensa) del tema. Este tema se selecciona por sorteo en el momento del examen. El tema sorteado no se puede cambiar. Una vez que el tema es sorteado, se designa 1 minuto de repaso (el alumno puede en este acto repasar sus apuntes o los libros que tenga disponible en ese momento) para que se refuercen los conceptos. Todos los alumnos revisarán su tema asignado de manera simultánea (cabe aclarar que un minuto sólo sirve para repasar y afianzar lo que ya se estudió, no sirve ni alcanza para estudiar un tema como se requiere en un examen final).

El tema seleccionado consta de dos partes; teórica y práctica. La parte teórica incluye el análisis teórico completo y la parte práctica comprende la resolución de un problema relacionado con algún tema teórico, donde se aplican los conocimientos teóricos/prácticos y tecnológicos, y los criterios de análisis aplicables a la electrónica de potencia.

La parte teórica puede ser de tema único, o desarrollos teóricos de varios tópicos.

En todos los casos se requiere que el tema práctico y el tema teórico sean desarrollados en un alto porcentaje (mayor o igual que el 60%). Ejemplo: si se aprueba el tema teórico con un 100% y no se desarrolló el tema práctico, el examen será reprobado.

También se evalúan los conceptos con un “multiple choice” de 10 o 20 preguntas generales del programa y conceptuales.
Los resultados de las evaluaciones se informan en el mismo acto.

Nota Final= 60% examen final+30% multiple choice+10% trabajo final (paper).
Se valorará la participación activa de los alumnos en las actividades planteadas. Se podrá valorar la asistencia a las sesiones presenciales y participación en clase.
Tiempo de evaluación final: 1,5 Hs.
5. Programa Analítico

1.   Características de los semiconductores de potencia

Diodos, tiristores y triacs. Ratings y características, manejo de hojas de datos. Diodos rectificadores de potencia rápidos, ultrarápidos, y diodos schottky. Tiristores lentos y rápidos de alta potencia, montajes, cálculos.

Transistores de potencia. Características y prestaciones. Transistores bipolares, IGBT y MOSFET. Manejo de las hojas de datos. Ratings y características. Areas de operación segura. El transistor de potencia en conmutación. Importancia del mando de base o compuerta del transistor. Distintas configuraciones, montajes, cálculos. Conmutación de cargas inductivas. El diodo volante. Redes de ayuda a la conmutación y limitadoras de sobretensiones.

2.   Rectificación de potencia 

Rectificación de potencia. Parámetros de rendimiento. Rectificación no controlada. Montajes monofásicos y trifásicos paralelo y paralelo doble. Distintas cargas. Métodos de cálculo. Estudio de las tensiones y las corrientes. Caídas de tensión en conmutación.

Rectificación controlada del tipo paralelo y paralelo doble. Rectificación totalmente controlada, semi controlada, reversible y dual. Distintas cargas. Estudio de las tensiones y las corrientes. Diseños del circuito de control y sincronismo de fase.

3.   Convertidores estáticos de CA 

Convertidores estáticos de CA. Introducción. Control de potencia por fase y por ciclos enteros. Aplicaciones monofásicas y trifásicas. Distintas configuraciones. Cicloconvertidores. Aplicaciones monofásicas y trifásicas. 

4.   Troceadores con transistores y tiristores 

Fuentes conmutadas con transistores asimétricas y simétricas. Configuraciones no aisladas. Funcionamiento continuo (CCM) y discontinuo (DCM). Cálculos. Configuraciones aisladas flyback,  forward, push pull, medio puente y puente completo. Cálculos. Introducción a las configuraciones resonantes. Diseño del transformador y el inductor de potencia. Criterios de selección de las cazoletas. Moduladores de ancho de pulso para aplicaciones no resonantes y resonantes.

Fuentes conmutadas con tiristores. Técnicas de conmutación forzada. Distintas configuraciones y circuitos.

5.  Inversores

Inversor de fuente de tensión (VSI). Inversor de fuente de corriente (CSI). Distintas configuraciones con transistores. Aplicaciones monofásicas y trifásicas. Técnicas de modulación unipolar y bipolar. Modulación de onda cuadrada, modulación por control de amplitud y de armónicos. Técnica de modulación PWM. Técnica de modulación SVPWM. Inversores con tiristores.

6.   Variación de velocidad de motores de C.C.

Ecuaciones básicas del motor de C.C.  Comportamiento dinámico y en régimen estacionario. Funcionamiento en los cuatro cuadrantes. Marcha a par constante y a potencia constante. Arranque.  Frenados dinámico y regenerativo. Control con transistores. Configuración en puente y técnicas de modulación. Control con tiristores. Configuración reversible en puente y en cruz con y sin corriente circulante. Análisis, montajes y cálculos.

7.  Control de velocidad de motores de C.A. 

Control de motores de inducción. Deslizamiento, y ecuaciones del motor. Características par-velocidad. Control por variación del deslizamiento y de la velocidad síncrona. Control escalar. Principios del control vectorial o por orientación de campo. Distintas configuraciones. Control de motores síncronos. 

8.  Control de sistemas de energía 

Fuentes de poder de CC bidireccionales. Fuentes de poder de CC y CA en modo ininterrumpido (UPS). Funcionamiento off-line y on-line. Aplicaciones monofásicas y trifásicas. Cargadores de batería. Cálculos. Acondicionamiento del factor de potencia. 

9.  Transitorios y sobrecargas. Sistemas de protección. 

Transitorios y sobrecargas de tensión y corriente. Su origen en sistemas de alta potencia. Protección de sobretensiones y sobrecorriente. Fusibles ultra lentos, medios, rápidos y ultrarápidos. Su selección. Cuidados de montaje. Enfriadores y disipadores de calor. 

6. Bibliografía Básica y de Consulta
6.1. Bibliografía Básica 
[1] Apunte de la cátedra, Tomo I y Tomo II
Parte I: “Dispositivos de Potencia y Convertidores de CC y CA”, editado por la CEE.

Parte II: “Fuentes conmutadas, Inversores, UPS & Regulación de motores”, editado por la CEE.

http://www.organizaciones.frc.utn.edu.ar/cee/
[2] Power Electronics: Converters, Applications and Design, 3rd edition

Ned Mohan, Tore Undeland, William P. Robbins; Wiley & Sons; 2002

[3] SPICE for Power Electronics and Electric Power, Second Edition

     Muhammad H. Rashid, Hasan M. Rashid, CRC Press, 2006
[4] Fundamentals of Power Electronics 2nd edition
Robert W. Erickson, D. Maksimovic; Kluwer Academic Publishers; 2001

NOTA: Disponibles en biblioteca: [1] cant: 2; [2] cant. 1; [4] cant. 1.
6.2. Bibliografía de Consulta
La bibliografía de consulta será necesaria para poder realizar los trabajos adicionales (homework) y de redacción de la monografía (paper).

[5] Electrónica de Potencia 3ra edición

Muhammad H. Rashid; Prentice Hall; 2003

[6] Control of Electrical Drives, 3rd edition

Werner Leonhard; Springer; 2001

[7] Modern Power Electronics and AC drivers
     Bimal K. Bose; Prentice Hall; 2001

[8] Simulación de circuitos electrónicos de Potencia con PSpice
E. F. Amorós, J. M. Benavent García, G.Sanfeliu; Alfaomega – Univ. Politécnica de Valencia; 2000

[9] Electrónica de Potencia 

Daniel W. Hart; Prentice Hall; 1995

[10] Power-Switching Converters
     Simon S. Ang, Oliva Alejandro; Crc Press Llc; 2nd edition (2005)

[11] Electrical Machines and Drives: A space Vector Theory Approach

     Peter Vas; Oxford University Press; 1992

[12] Vector Control and Dynamics of AC Drives
     D. W. Novotny and T. A. Lipo, Clarendon Press, 1997

[13] The Field Orientation Principle in Control of Induction Motors

     A. M. Tzynadlowsky, Kluwer Academic Publisher, 1994

[14] Power Electronics Handbook;  
      Muhammad H. Rashid (editor in chief); Academic Press; 2001
[15] Power Electronics and Motor Drives, Advances and Trends;  
      Bimal K. Bose; Academic Press; 2006

[16] Induction Machines Handbook,   
      Ion Boldea, Syed A. Nasar, Press; Crc Press Llc; 2000

NOTA: Disponibles en biblioteca: [5] cant: 3; [6] cant: 1; [7] cant:2; [8] cant:1; [9] cant 1; [10] cant: 1.
Páginas de la IEEEXPLORE:

[17] IEEE Transactions on Power Electronics

[18] IEEE Transactions on Industrial Electronics

[19] IEEE Transactions on Industry Applications

Links en internet:

http://www.frc.utn.edu.ar/electronica/catedras/electronicadepotencia/Links.htm

7. Reglamento de la Cátedra
Condiciones de Regularización: 

La regularización se integrará con la aprobación de los trabajos prácticos de laboratorio y la aprobación de los reportes emitidos. No habrá promoción y no podrán rendir el examen final los alumnos libres.

Las condiciones de regularización serán las siguientes:


Presentación de los T.P. de Laboratorio y de desarrollo de aula para ser visados por el   J.T.P.


La Presentación de los T.P. será grupal, y se deberá rendir el coloquio correspondiente cumpliendo con los plazos de entrega. Luego de su aprobación, el informe final del T.P. se entregará a la cátedra por e-mail, quedando para el grupo la copia en papel firmada y aprobada.


Los plazos de entrega tendrán fecha límite, y los alumnos serán debidamente informados por e-mail a principio de año.

Los trabajos prácticos propuestos son:

T. P. Nº1: Tiempo de Recuperación en Inversa del Diodo

T. P. Nº2 a y b: Control de Angulo de Conducción de SCR

T. P. Nº3 a y b: Driver de Base y Compuerta del Transistor

T. P. Nº4: Fuente de alimentación de alta corriente y alta tensión con tiristores

T. P. Nº5: Fuente conmutada aislada bidireccional - Off-Line

T. P. Nº6: Control de Velocidad para motor de CC, lazo abierto

T. P. Nº7: Control de Velocidad para motor de CC, lazo cerrado

T. P. Nº8: Caso de estudio I: Control y driver de motor de DC. Trabajo práctico con Matlab/Simulink

T. P. Nº9: Caso de estudio II: Motor de Inducción modelado en Simulink y alimentado por un inversor  SPWM. Trabajo práctico con Matlab/Simulink

T.P. Final: Paper. Monografía (paper) de un tema a elección, aprobado por la cátedra.

Los enunciados de los T.P. estarán disponibles en:

http://www.profesores.frc.utn.edu.ar/electronica/electronicadepotencia/Enunciados.htm

Contenido de los informes de T.P.

Los informes de los T.P. deberán tener el siguiente contenido:

Cumplir con los requerimientos que están descriptos en los enunciados de los T.P.

Formato digital en WORD con compresión zip o rar.
Carátula standard con los nombres de los integrantes, curso y año en la primera página

Análisis matemático correspondiente (de ser aplicable).
Simulación en PSpice (Versión ORCAD 16.3 o superior), o MatLab (r2009a o superior).
Resultados de las mediciones en Laboratorio (de ser aplicable).
Hojas de datos de componentes/dispositivos utilizados (de ser aplicable).
Conclusiones.
Nota: si los tiempos de entrega de los trabajos no son respetados, el alumno (o el grupo) quedarán libres.

Guia de TP´s

La mayoría de los TP´s tendrán una guía de ayuda, las que serán tenidas en cuenta sólo como referencia. Cada TP deberá ser realizado en base a criterios y análisis propios, y deberán cumplir los requerimientos de los enunciados. La guía de TP estará disponible en:

http://www.profesores.frc.utn.edu.ar/electronica/electronicadepotencia/
CRONOGRAMA DE DESARROLLO DE ACTIVIDADES ACADEMICAS

	Año: 2012
	Asignatura: Electrónica de Potencia

	Curso
	Profesor 
	J.T.P.  /  Auxiliar

	5R1
	Ramón C. Oros
	Javier A. Avramovich

	5R2
	Ramón C. Oros
	Javier A. Avramovich

	
	
	

	
	
	


	UNIDAD
	TEMA
	Clase Nro.

	
	
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16

	1
	[image: image1.png]Introducción a la electrónica de Potencia
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	Diodos y Transistores de Potencia
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	Driver de base y compuerta, circuitos y redes de ayuda
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	Rectificación de Potencia no controlada
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	Rectificación de Potencia controlada
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	Convertidores de CA/CA. Aplicaciones monofásicas

Aplicaciones trifásicas y el cicloconvertidor
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	Fuentes conmutadas. Configuración Buck en CCM
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	Configuraciones no aisladas en CCM y DCM
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Semana de clases

(Según calendario académico)
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26


	Año: 2012
	Asignatura: Electrónica de Potencia


	UNIDAD
	TEMA
	Clase Nro.

	
	
	17
	18
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26
	27
	28
	29
	30
	31
	32

	4
	Configuraciones aisladas en CCM y DCM
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	Técnicas de diseño. Cálculos
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	Aplicaciones con tiristores
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	Inversores con transistores. Técnicas de modulación monofásicas
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	Técnicas de modulación trifásicas
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	Variación de velocidad de motores de C.C
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	Variación de velocidad de motores de inducción
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	Control escalar y principios del control vectorial
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	Aplicaciones. Motores síncronos
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	8
	Control de sistemas de energía
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	9
	Transitorios y sobrecargas. Sistemas de protección
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Semana de clases

(Según calendario académico)
	31
	32
	33
	34
	35
	36
	37
	38
	39
	40
	41
	42
	43
	44
	45
	46


Reuniones de cátedra / área  Año 2011:

	Reunión Nro:
	 Característica de la reunión
	Fecha prevista

	1
	General de inicio ciclo lectivo.
	27/02/12

	2
	Evaluación de los TP´s a implementar.
Apuntes teóricos.
	12/03/12

	3
	Seguimiento y evaluación.
	23/07/12


CRONOGRAMA DE DESARROLLO DE ACTIVIDADES ACADEMICAS (TP´s)

	Año: 2012
	Asignatura: Electrónica de Potencia

	Curso
	Profesor 
	J.T.P.  /  Auxiliar

	5R1
	Ramón C. Oros
	Javier A. Avramovich

	5R2
	Ramón C. Oros
	Javier A. Avramovich

	
	
	

	
	
	


	UNIDAD
	TEMA
	Clase Nro.

	
	
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16

	1
	Características de Diodos (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	Tiempo de recuperación en inversa (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1, 9
	Control del ángulo de conducción con SCR/TRIAC (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1, 9
	Control del ángulo de conducción con SCR/TRIAC (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1, 9
	Driver de Base y Compuerta del Transistor (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	Driver de Base del BJT y Compuerta del Transistor MOSFET (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	Rectificación de Potencia (A) (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Semana de clases

(Según calendario académico)
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	120
	21
	22
	23
	24
	25
	26


* corresponde a tipo de tarea: (L)= prácticas de Laboratorio, (A)=clases prácticas de aula, (C)= clases de campo
	Año: 2012
	Asignatura: Electrónica de Potencia


	UNIDAD
	TEMA
	Clase Nro.

	
	
	17
	18
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26
	27
	28
	29
	30
	31
	32

	4
	Fuente conmutada (A) (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	Inversores (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	Llave H. Control de Velocidad de Motor DC (A) (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	6
	Lazo cerrado de velocidad Motor DC (L)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	TP 8 y 9 en Simulink (Matlab)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	8
	Preparación del tema del paper (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	Motores de AC (A)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Regularización
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	Semana de clases

(Según calendario académico)
	31
	32
	33
	34
	35
	36
	37
	38
	39
	40
	41
	42
	43
	44
	45
	46


	Barras
	Actividad planificada
	Cruces
	Actividad desarrollada


CURRICULUM ABREVIADO DEL DOCENTE

1. Datos Personales

	Apellido y nombres
	Oros, Ramón Ceferino

	Sexo
	Masculino

	CUIT O CUIL
	20-14937117-7

	Domicilio: Calle
	Platón

	Nro – Piso - Dpto
	2949

	C. Postal
	X5008IUE

	Localidad
	Córdoba

	Provincia
	Córdoba

	País
	Argentina

	Teléfono - FAX
	54-351-4765963


2. Indicar si el lugar de residencia habitual del docente coincide con la localidad donde se desarrolla la carrera:   Si   -  No
3. Funciones de gestión que desempeña en la unidad académica

Especificar: 
ninguna

4. Títulos universitarios

Completar un cuadro por cada título obtenido.

4.1 Títulos de grado

	Título
	Ing. en Electrónica

	Institución otorgante
	UTN FRC

	Año de obtención
	1988

	País.
	Argentina


4.2 Títulos de posgrado

	Título
	Mg. en Ingeniería en Control Automático

	Institución otorgante
	UTN, FRC, Escuela de cuarto nivel

	Año de obtención
	2009

	País.
	Argentina


5. Antecedentes en docencia universitaria

5.1 Situación actual

Completar un cuadro por cada cargo docente que desempeña actualmente comenzando por el de mayor dedicación e indicando para cada caso las carreras en las que dicta asignaturas y la denominación de las mismas.

	Institución Universitaria:
	UTN

	Facultad:
	FRC

	Departamento:
	Electrónica

	Cátedra:
	Electrónica de Potencia

	Cargo:
	Profesor titular

	Dedicación:
	1DS

	Situación: (regular, interino, contratado u otro)
	regular

	Antigüedad en años
	

	Cantidad de horas reloj semanales dedicadas a la docencia
	

	Cantidad de semanas de clase por año
	


5.2.Trayectoria.

Completar un cuadro con los datos correspondientes a los cargos de profesor titular, asociado o adjunto y docente auxiliar (jefe de trabajos prácticos, ayudante, etc) que haya desempeñado, agrupándolos por institución universitaria. No incluir los cargos actuales.

	Institución Universitaria:
	

	Unidad Académica
	

	Cargo:
	
	Dedicación
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	

	Cargo:
	
	Dedicación
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	

	Cargo:
	
	Dedicación
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	

	Cargo:
	
	Dedicación
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	

	Cargo:
	
	Dedicación
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	


6. Antecedentes en investigación científico-tecnológica

Indique si posee antecedentes en investigación científico-tecnológica:     Si  -  No
Trabajo de tesis de maestría con el título: “Control en modo deslizante aplicado a fuentes conmutadas reductora (buck) y elevadora/reductora (buck/boost)”.

7. Categorización

7.1.Indicar si se encuentra categorizado en algún sistema perteneciente a un organismo de

promoción científico-tecnológica como la Carrera del Investigador Científico del CONICET, el

Programa de Incentivos del MECT, etc:     Si  -  No

7.2. En caso afirmativo, completar un cuadro por cada sistema en el que se encuentra

categorizado.

	Nombre del sistema*
	

	Organismo que lo utiliza**
	UTN FRC

	Categoría
	5ta


*Carrera del Investigador Científico, Programa de Incentivos, etc.

**CONICET, MECT, etc.

8. Actividades de investigación actuales

Completar un cuadro con los datos de cada uno de los proyectos de investigación en los que se encuentra participando actualmente.

	Título del proyecto
	

	Número de orden de la Ficha  tipo F *:
	

	Institución en la que lo desarrolla (Universidad, Facultad, Instituto, etc)
	

	Función: 
	Director 
	Investigador

	Agente evaluador
	

	Institución que financia
	

	Fecha de inicio
	
	Fecha de finalización
	


* Si el proyecto se desarrolla en la Unidad Académica.

9. Últimos productos de su actividad

Completar los siguientes cuadros con los productos de la investigación de los últimos 3 años.

9.1 Publicaciones en revistas con arbitraje

	Autores
	

	Año
	

	Título
	

	Revista
	

	Volumen
	

	Páginas
	

	Palabras clave
	


9.2 Capítulos de libros

	Autores del capítulo
	

	Año
	

	Título del capítulo
	

	Título del libro
	

	Editorial
	

	Lugar de impresión
	

	Páginas
	

	Palabras clave
	


9.3 Libros

	Autores 
	

	Año
	

	Título del libro
	

	Editorial
	

	Lugar de impresión
	

	Páginas
	

	Palabras clave
	


9.4 Trabajos presentados a congresos y/o seminarios

	Autores
	R. C. Oros / G. Forte / L. Canali

	Año
	2006

	Título del trabajo
	Scalar Speed Control of a dq Induction Motor Model Using Fuzzy Logic Controller

	Evento
	JAR´06

	Forma de participación*
	Autor expositor

	Lugar de realización
	UTN, FRC

	Palabras clave
	


	Autores
	Estudiez, Boris – Moyano, Sergio D. – Oros, Ramón C.

	Año
	2011

	Título del trabajo
	Diseño de un controlador de BUS 1553 para una plataforma GPS-INS

	Evento
	VI congreso Argentino de Tecnología Aeroespacial (CATE2011)

	Forma de participación*
	Co-autor

	Lugar de realización
	San Luis; Argentina

	Palabras clave
	


*Exposición, panel, conferencia por invitación, moderación, redacción de memorias
9.5 Otras publicaciones

	Autores
	Ramón C. Oros

	Año
	2010

	Título
	Dispositivos de Potencia y Convertidores de CC y CA 

	Medio de publicación
	CEE (*)

	Palabras clave
	


	Autores
	Ramón C. Oros

	Año
	2010

	Título
	Fuentes conmutadas, Inversores, UPS & Regulación de motores

	Medio de publicación
	CEE (*)

	Palabras clave
	


http://www.organizaciones.frc.utn.edu.ar/cee/
9.6 Resultados protegidos a través de instrumentos de propiedad intelectual, como patentes,

derechos de autor, modelo de utilidad, etc.

	Tipo
	

	Titular
	

	Fecha de solicitud
	

	Fecha de emisión
	


11. Área principal de desempeño profesional

Indique la disciplina, subdisciplina y especialidad en la que se desempeña profesionalmente.

11.1.Indicar la disciplina. 
Ingeniero eléctrico/electrónico en Fábrica Argentina de Aviones S.A.
11.2 Indicar la subdisciplina.

Ingeniería de Producto/Ing. de ensayos

11.3.Indicar la especialidad.

Aviónica y electrónica de potencia del avión

11.4.Situación actual

Completar un cuadro con cada cargo que desempeña actualmente en al ámbito público o

privado.

	Institución
	FAdeA S.A.

	Area/Departamento
	Ingeniería de Producto

	Cargo:
	Ing. eléctrico/electrónico
(área aviónica y electr. de potencia,
Electrical & Avionics System Engineer)

	Año de designación:
	1998

	Dedicación en horas reloj por semana:
	40


11.5Describir en no más de cinco líneas las actividades que desarrolla.

Ing. de ensayos en el avión AT-63. Responsable de Ingeniería de la integración de aviónica eléctrica; y ensayos en tierra eléctricos y de aviónica final del avión (ground acceptance test). Responsable de los diseños eléctricos y de electrónica de potencia del programa remotorización del avión IA-63 Pampa.
11.6.Sintetizar la actuación profesional fuera del ámbito académico en los últimos 5 años.

12. Otros antecedentes

Sintetizar en no más de 5 líneas otros antecedentes que considere relevantes.

.................................................

Firma y aclaración del docente
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